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Vei folosi ansamblul pentru acest robot si pentru
urmatorul, astfel ca nu-l dezasambla cand termini. )
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MY.ROBOT TIME!
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Bloc N 3x5 (3) Bloc N 3x7 (2)
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Adaptor L 3x3 (1)

Bloc N 1x7 (2)
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Bloc 1x5 (2)

Bloc 5x11 (1)

o Bloc 3x5 (1)

Cauciuc/
Wheel 1 (2)
Bloc triangular (1) .

Bloc oval (2) Bloc de imbinare 1 (1) Motor 1 (1)
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Motor 01
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Piesa pentru —
imbinarea celor doua
motoare, astfel incat
conectorul rosu al
motorului 1 sa fie
atasat la conectorul rosu
al motorului 2 si, invers,
conectorul negru al
motorului 1 sa fie atasat
la conectorul negru al
motorului 2.
Daca le inversezi, singurul
lucru care se va modifica
este sensul de rotatie. Motor 02
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