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3: Acest triunghi rosu A\ marcheaz pozitia
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Cum se conecteaza?

Conecteaza cele doua motoare
la placa, dupa cum ti se arata
n continuare.
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@ Conecteaza cele doua
acumulatoare la placa, dupa
cum ti se arata in imagine.

Acumulatoarele vor furniza energie atunci cand sunt conectate la placa prin cablul de conectare
\_negry, indiferent de pozitia intrerupatoarelor.
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Fa o biluta de hartie, cauta sa nu fie prea greal!

@ Apasa butonul POWER, apoi RUN pentru a selecta modul
1 de functionare a motorului. Apasa din nou RUN: motorul
din stanga se va invarti intr-un sens si motorul din dreapta
in celalalt.

9 Tine robotul de blocul albastru si adu-I mai aproape de
biluta de hartie pentru a-| aspira.

e Ridica apoi capacul din spate pentru a scoate biluta de hartie.




