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Senzor cu infrarosu (1) Motor 1 (1)

Cablu de conectare (1) Acumulator 2 (1)
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Cum se conecteaza?

Senzorul cu infrarosu se
conecteaza la acumulator
astfel: cablul negru la ,-",
cablul rosu la ,,+" si
cablul alb la ,,S".

Rosul cablului motorului se
conecteaza la + si negru la -,
ceea ce va face robotul nostru
sa se puna in miscare.

IMPORTANT: Cand nu utilizezi
robotul, deconecteaza
senzorul cu infrarosu pentru ca
bateriile sa nu se descarce.




