
MRT Guide book series 49

PASUL 1

Bloc N 2×11 (2)

Bloc N 3×11 (2)

Bloc N 3×7 (2) Bloc N 3×9 (2)

9 Coșul de cumpărături

Suport de motor (1)

Piese



MY ROBOT TIME 50

Jantă/Hub 1 (4)

Adaptor L (2)

Nit dublu de tip 1 (2)

Nit clasic (34)

Cauciuc roșu 
de ax/Red 
bush (2)

Bloc 1×5 (3)

Bloc 5×11 (2)

Bloc 3×11 (2)

Bloc oval (2)

Nit S (8) Nit L (4)

Conector de ax (2)

Adaptor L 2x4 (2)Adaptor L 2x3 (1) Adaptor L 3x3 (2)Adaptor L 3x4 (4)

Bloc de îmbinare B1 (2)

Bloc N 1×11 (2)Bloc N 1×7 (2)



MRT Guide book series 51

PASUL 1
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Cum se conectează?

Senzorul cu infraroșu se 
conectează la acumulator 
astfel: cablul negru la „-”, 
cablul rosu la „+” și 
cablul alb la „S”.

Roșul cablului motorului se 
conectează la + și negru la -, 
ceea ce va face robotul nostru 
să se pună în mișcare.

IMPORTANT: Când nu utilizezi 
robotul, deconectează 
senzorul cu infraroșu pentru ca 
bateriile să nu se descarce.


