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Cum se conectează?

Senzorul cu infraroșu se 
conectează la acumulator 
astfel: cablul negru la „-”, 
cablul rosu la „+” și 
cablul alb la „S”.

Roșul cablului motorului se 
conectează la + și negru la -, 
ceea ce va face robotul nostru 
să se pună în mișcare.

IMPORTANT: Când nu utilizezi 
robotul, deconectează 
senzorul cu infraroșu pentru ca 
bateriile să nu se descarce.


